VYSVETLENi ZADAVACi DOKUMENTACE

SPECIFIKACE VEREJNE ZAKAZKY

Technicka sprava komunikaci hl. m. Prahy, a.s., IC: 034 47
Zadavatel: 286, se sidlem Rasnovka 770/8, Staré Mésto, 110 00 Praha 1
(dale jen ,,Zadavatel")

Monitoring mistnich komunikaci (dale jen , Vefejna

Nazev verejné zakazky: !
) y zakazka“)

Verejna zakazka na sluzby zaddvana v jednacim fizeni

Druh verejné zakazky a zadavaci fizeni: Y,
s uverejnénim

VazZeni dodavatelé,

dne 10. 8. 2021 jsme obdrZeli dotaz tykajici se zaddvaci dokumentace k Verejné zakazce ev. ¢. Z2021-
024077, se kterym nakldddme ve smyslu § 98 odst. 3 zdkona ¢. 134/2016 Sb., o zadavani verejnych
zakazek, v platném znéni (dale jako ,ZZVZ“), jako s Zadosti o vysvétleni zadavaci dokumentace,
prestoze zadost byla podana po zakonné Ih{té.

V souladu s ustanovenim § 98 odst. 1 ZZVZ timto zadavatel poskytuje k uvedené Zadosti nasledujici
vysvétleni.

Dotaz ¢. 1:

Radi bychom Vas pozZadali o upresnéni sekce €. 7 Zadavaci Dokumentace - Hodnoceni
nabidek, konkrétné Podkritérium ¢. 4 - detekce pozice centroidi vozidel, uhlovych os vozidel
a sebehodnoceni.

Konkrétné jakym zpusobem budou uréena vozidla obsazena v referenc¢nich datech? Pujde
napr. o spolecnou podmnozinu detekovanych vozidel napri¢ vSemi tcastniky? Nebo bude
mit Zadavatel dopredu vytipovanou mnozinu vozidel, u nichZz bude znat pfesné pozice
centroidi? Nebo budou vyhodnocena vSechna detekované vozidla (pro kazdého ucastnika
potencialné jina)?

Konkrétné jakym zpusobem bude urcena pozice centroidu vozidel v referenénich datech z
dronu (zminéného v pfiloze ¢. 6 Zadavaci Dokumentace, ¢asti 2. Referenéni data)? Bude do
procesu zanesen lidsky/manualni prvek? Jakou pfesnost pozic vozidel v referenénich datech
Zadavatel garantuje (napf samotny pozi¢ni systém v dronech byva nepfesny o nékolik
desitek metra)?

Co fakticky znamena uhel osy vozidla? Napf 0° muzZe znamenat orientaci pfedni ¢asti vozidla
na sever (jako na kompasu) nebo na vychod (jako na jednotkové kruznici). Prip se také
muZze jednat o relativni odchylku od sméru vozovky.

Konkrétné jakym zplisobem budou mérena referencni data uhlovych os vozidel? Bude do
procesu zanesen lidsky/manualni prvek?

Konkrétné jakym postupem/algoritmem bude rozhodnuto, ktera tucastnikem detekovana
vozidla budou porovnavana v ramci Pod-kritéria 4. na vozidla v referencnich datech? Bude




zaruéeno tzv. Minimalni parovani
(https://cs.wikipedia.org/wiki/P%C3%A1rov%C3%A1n%C3%AD _grafu).

Obzvlasté pak jak se bude postupovat v pripadé vozidel bez rozpoznané RZ? Priklad: po
prijezdu ulici s 10 vozidly spravné detekujeme 4 vozidla s RZ (souhlasi s referenénimi daty),
2 vozidla bez RZ ale se spravnou pozici, 1 vozidlo detekujeme navic (napf popelnice) a
zbylym vozidlim detekujeme pouze pribliznou polohu. Bude v tomto pripadé zajisténo, ze
vozidla se spravné detekovanou RZ budou porovnavana s vozidly z referenénich dat se
stejnou RZ? Bude zajiSténo, Ze nezdetekovana vozidla se budou porovnavat s referencnimi
tak, aby soucet namérenych odchylek byl nejmensi mozny?

Odpovéd:

Veskeré informace potfebné k fadnému vykonani Praktickych test( jsou obsaZzené v Zadavaci
dokumentaci k verejné zakazce. Doplnujici technické informace pak na Zdroji podklad(l definovaném
v Pfiloze 6.

V Praze dne 13.8.2021
za Technickou spravu komunikaci hl. m. Prahy, a.s.

DigitaIné podepsal Jii Simon
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Mgr. Jifi Simon

Vedouci oddéleni zakazek
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